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Warnung:

Der vor lhnen liegende Elektronik ist kein Spielzeug! Die Montage und der Betrieb ist Personen vorbehalten, die sich tGber
das Gefahrenpotential des Modelles bewusst sind. Jugendliche unter 16 Jahren dirfen Modelle nur unter Aufsicht einer
erwachsenen Person in Betrieb nehmen. Der Betrieb von derartigen Modellen ist ausschlieRlich auf dafiir vorgesehenen
Sportstatten (Modellflugplatzen) gestattet.

Der Betrieb von Modellen ist ausschlieflich Mitgliedern einer anerkannten Modellfliegervereinigung vorbehalten. Diese
Vereinigungen sind regional verschieden. Bitte holen Sie Informationen beim jeweiligen Dachverband ein.

z.B. Deutscher Modellfliegerverband DMFV
Osterr. Aeroclub - Sektion Modellflug
etc.

Da wir weder auf die ordnungsgemaRe Montage, noch auf den sicheren Betrieb des Modells Einfluss haben, lehnen wir
strikt jegliche Haftung gegeniiber Sach— oder Personenschéden ab, welche durch den Betrieb des Modells hervorgerufen
werden, oder werden kdnnten.

Dem Betreiber des Modells obliegt die vollstandige Verantwortung zur sicheren Inbetriebnahme.

Das Modell muR regelméaRig gewartet, Gberprift und gereinigt werden. Weiters diirfen keine RC oder Antriebskomponen-
ten, die nicht ausdricklich von uns empfohlen werden, nicht, bzw. nur nach Absprache montiert werden.

Bitte beachten Sie in jedem Falle auch die Gefahrenhinweise zur Inbetriebnahme von elektrischen Anlagen wie z.B. Elekt-
romotore, Regler etc.

Auch Antriebsbatterien, speziell Li-Po Akkus bedirfen einer besonders sorgsamen Handhabung. Die entsprechenden Hin-
weise sind jedem Li-Po Akku beigelegt.

Samtliche Teile des ARF Bausatzes sind auf ordnungsgemaRe Montage zu kontrollieren. Die Verantwortung Uber das gan-
ze Modell obliegt dem Betreiber.

Bitte beachten Sie: Ein Multicopter kann bei unbedachter Handhabung schwere Verletzungen verursachen. Sobald die
Propeller montiert sind und der Antriebsakku angeschlossen wurde, besteht hochster Bedarf an Aufmerksamkeit. Halten
Sie sich stets fern von drehenden Motoren und Propeller, da diese schwerste Schnittverletzungen verursachen kénnen.
Tragen Sie Schutzkleidung, Schutzbrille und kraftige Schutzhandschuhe um Verletzungen vorzubeugen. Halten Sie andere
Personen, insbesondere Kinder und Haustiere fern vom Modell. Fliegen Sie das Modell nur auf zugelassenen Modellflug-
platzen und beachten Sie die dort auferlegten Sicherheitsbestimmungen in allen Details. Sorgen Sie dafiir dass stets ein
Helfer flir den Notfall bereitsteht, der im Falle eines Unfalles erste Hilfe leisten kann. Fassen Sie niemals in die laufenden
Propeller des Modells, sorgen Sie fiir polrichtigen Anschluss des Antriebsakkus, und fiihren sie das Modell keiner wie auch
immer gearteten Verwendung auerhalb eines offiziell angemeldeten Modellflugplatzes zu. Das Fliegen Giber Personen,
Tieren oder liber bebautem Gebiet ist strengstens verboten. Halten Sie stets einen Sicherheitsabstand von mindestens
25m zum fliegenden oder gerade abhebenden Modell. Halten Sie sich an die vorgeschriebenen Sicherheitsabstande lhres
Modellflugplatzes. Sollten in der Platzordnung lhres Vereinsgeldande keine diesbeziiglichen Abstande vermerkt sein, hal-
ten Sie sich zumindest an die angegebenen 25m und fliegen Sie niemals iber die Sperrzone. Bringen Sie ein Sicherheits-
netz an, das Sie und lhre Zuschauer vor allen Gefahren die von lhrem Modell ausgehen schiitzen kann.

Achten Sie stets auf die Sicherheit aller im Umfeld befindlichen Personen und fliegen Sie vorsichtig!
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Technische Abkiirzungen und Hinweise

CH Channel Deutsch: Kanal

FS Fail Safe Deutsch: Kontrollverlustsicherung

POW Module POWER Module  Deutsch: Stromversorgungsmodul

JIYI P2 / P2PRO benennt der vorliegenden Flight Controller Deutsch: Fluglagensteuerung

Empf. Empfanger Ihrer RC Anlage

P2 / P2 PRO Die Anleitung bezieht sich auf beide Versionen. Grundlegende Versionsunterschiede der P2 PRO sind,

wo immer dies maoglich ist, optisch gekennzeichnet.

Verpackungsinhalt

JIYI Flight Controller 1x
GPS/Kompass Modul 1x
GPS Antennenhalter 1x
LED/USB Modul 1x
POW Modul 1x
Jumper Kabel 6X
USB Kabel 1x

Doppelseitiges Klebeband div.

EINBAU IN DAS MODELL

Unterstiitzte Copter Typen
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Um die bestmoglichen Ergebnisse zu erzielen, montieren sie die P2 mdéglichst genau mittig im Schwerpunkt des Modells. Die
P2 besitzt eine integrierte Schwingungsdampfung. Aus diesem Grunde ist es nicht nétig irgendwelche ,gedampften” Klebeban-
der zu verwenden. Die beiliegenden selbstklebenden Befestigungsstreifen sind ideal geeignet.
Bitte achten Sie darauf dass die Klebeflache sauber und fettfrei ist. Die P2 muss mit ihrer gesamten Flache aufliegen und recht-
winkelig mit dem Pfeil in Flugrichtung VORNE positioniert werden. Ist die passende Einbaulage gefunden, kann die P2 festge-

klebt werden.

Hinweise zum Einbau
Verwenden Sie die P2 nicht in Multicoptern mit einem Durchmesser von mehr als 1.200mm
Sollten Sie einen Video Sender, auch FPV Transmitter genannt, verwenden, so muss dieser in einem Mindestabstand von
20cm von der P2 befestigt werden.

Einbau der GPS/Kompass Einheit

Der Pfeil der GPS/Kompass Einheit muss in Flugrichtung VORNE zeigen. Um elektromagnetische Indifferenzen zu vermeiden,
sollte die GPS/Kompass Einheit zumindest 20cm weit von spannungsfiihrenden Kabeln, Motoren, Regler etc. montiert werden.

Verkabelung

Die Anschlussbelegung der P2 geht aus der folgenden Tabelle hervor

CH1
CH2
CH3
CH4
CH5
CHe6
USB
LED
GPS-1
GPS-2

Empf. ROLL
Empf. NICK
Empf. GAS
Empf. SEITENRUDER
Empf. Schaltkanal fiir Flug Mode
Empf. Schaltkanal fiir ,,Go Home*
LED/USB Modul
LED/USB Modul
GPS/Kompass Modul
GPS/Kompass Modul
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POW
COM
M8
M7
M6
M5
M4
M3
M2
M1

POW Modul
OSD / Data Link

Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
Regler von Motor Nr.
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Der Pfeil muss in Flugrichtung VORNE zeigen!
A (Roll) / E (Nick) / R (Heck) / T (Gas)

Die genannten Steckplatze sind mit Stellen Sie sicher, dass sich die P2 absolut gerade
dem jeweiligen Empféngerausgang im Modell befindet und sicher, vollflichig mit

zu verbinden. An welchem Ausgang dem Chassis Ihres Copter verbunden ist. Dazu ist
Ihr Sender den jeweiligen Kanal das mitgelieferte doppelseitige Klebeband zu
ausgibt finden Sie im Handbuch verwenden.

lhres Senders bzw. Ihrer verwende-

ten RC-Anlage \ /
\/

Zum POW MODUL
PWM 1] CH1/RC Hm
2] CH2 P Zu OSD / Datalink
saus oH3 2 Pro
FLIGHT CONTROLLER
Empf. [4] CH4
CHS5
(6]
gl Steckplatze fur
LED/USB usB Regler / Motor
Modul LED 1 bis 8

GPS1

Hinweis: Als Eingang fir das GPS2

Summensignal ist der Port
,RC“ vorgesehen.

Hinweise: Die GPS/Kompass Einheit muss raum-

GPS/Kompass Modul | lich mindestens 20cm entfernt von Regler, Mo-

Das Kabel mit weiss, rot, toren, stromfiihrenden Kabeln etc. eingebaut

schwarzem Kabel an GPS werden. Die GPS/Kompass Einheit muss waage-

-1 stecken recht mit dem Pfeil nach vorne montiert wer-
den.

CH1/RC
P2 Pro

FLIGHT CONTROLLER

Zur Beachtung
Bei allen Steckern welche an die P2 angeschlossen werden, befindet sich der Signalleiter oben,
und die Ader fiir den Minusleiter unten.
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KONFIGURATION
Treiber und PC-Software

Die bendtigten Treiber sowie die PC-Software stehen zum Download auf der Heli-Shop.com ioud zur =rfigu g. Uin Zugriff auf die
Cloud zu erhalten, richten Sie eine entsprechende Nachreicht an info@heli-shor ~om. Bei Ei ‘kauf d s . _.es haben Sie ohnehin
eine entsprechende Nachricht mit allen Daten von uns erhalten. Sollten Sie * inen . ternetzu, =~ ' zsitzen, ist die Software auf ei-
nem USB Stick von uns erhaltlich.

Entpacken Sie die ZIP-Ordner und installieren Sie zuer. dtie fu |hi etriek s;yst m passenden Treiber. Diese befinden sich fir alle un-
terstlitzten Betriebssysteme im Qrdner ,,drivr
Verbinden Sie nun die P2 m" dem PCund fi. -~ " .gc exe” Latei aus.

Nachdem die PC Softv- -~ ges ‘rte wurde, ersc.._.it das User Interface am Bildschirm. Klicken Sie den ,connect” Buttor _ >seristin
folgen =2r Abbildun rotur an at.. =llen Sie sicher dass die LED im Controller AUS ist, bevor Sie auf ,,connect” k' cn. )

e
[ JIY1 P2 serie. € flight controller assistant software

Action  Help

¥

Frame | Radio Contreller | Voltage | Accelerometer | FC Test | Gain  Advanced

Select Frame T
1. JIYI P2 series of flight * A ooy S

controllers support Huad +»

Quad X» Hex +» Hex V, Hex I, =
Hex IY, Oct X, Oct I, Oct ¥ \/_\

Flease configure the flight Die LEDs in der P2 miissen aus sein, bevor eine
controller according to the ¥ . . “«
multi-rotors type of mixed, L‘, USB Verbindung zum PC mit dem ,.connect

and adjust the rotating
direction of the rotors _
accor 'ing the arrew in t |'_|

Button hergestellt wird.

diag here.

2.The . tant s ware  ed | ‘
to inst:  the driv  bhet

¥ou run assista

software, d ¥ou o meed | |
to install e driwe cuce

i AR, TG e

will connect the £light
controller automatically, the
model of the f£light

controller will be displayed.
Because of various operating

systems, sometimes malware

will occupy the communication -

Action  Help

Frame | Radio Controller | Voltage | Avcelerometer | FC Test | Gain | Advanced

L. JINT flight sontrollers A [ Subeot Trame Type

support Quad +: Quad Xy Hex

+1 Hex V, Hex ¥, Hex IV:F2 2 1

Pro support Oct ¥, Oct I, Dot

V. Flease ronfizure the -~ A 2
flight contraller ascording g i >

to the multi—rotors twpe of "

mixed and adjust the = 1

rotating direstion of the

rotors according the arrow in
the diagram here. The multi—
rotors with wheelbase the P2

Sofern Treiber und PC-Software korrekt installiert wurden, Ao emlie sl | O
. . . . . . 1200mm mas<imum 4
|asst sich Gber die ,connect” bzw. ,, disconnect” Buttons die S 3

Verbindung zur P2 auf Anhieb herstellen bzw. trennen. o T

software, and you only meed
to install the drive once
Cliek " connect’, the software
will connect the flight

Hinweis: Bevor das USB Kabel abgesteckt wird, muss die Ver- ool wmsiodlly the Rasd Sare
bindung stets getrennt werden. e

Connected to P2 flight controller
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Aircraft Type im Reiter ,,Frame”
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Wahlen Sie die Art Ihres Multicopters und speichern diese ab indem Sie die den ,Save” Butt n klicke:

[ JIV1 P2 series of flight controller assistant software

Action  Help

RS

Frame | Radio Controller | Voltage | hecelerometer | FC Test | Gain | Advanced

P ~ Select Frams Typs
2.The assistant software need
to install the driver before
you run the asz
oftware, and you only need
to inctall the drive once
Click * conmect’, the software
will eonneet the flight
controller antematically, the |
t

istant

displayed

ey

of various

Bacause

operating
systens, sonetines nalware
#ill veeupy the connunication

)

QC)
&b

port ar’ il the connection

of the .t centroller 3

When thi:  opens 3

unplug th  ig  atro.

and reconn, and rebo A

the assista  ftware or ko w

conputer

3:T£ youneed \Qlort; - plesse {7 S‘

contact us at |_ ¥ ¢ Read ] [ Save

supportdjiyinay -

Anbindung der RC-Anlage im Reiter ,Radio Controller”

Die P2  ou “erstitzt PPM, PWM und S-BUS Empféangersignale.

(181712 seres o fight commolleramiman sorune I O =l | *k! | Sje d. 1y von lhnen verwendeten Eingangstyp und klicken
A"‘“O‘”""” ,Calibrate” im Menufeld ,Joystik”. Bewegen Sie nun alle angeschlos-
) . . . e .

. - senen Steuerkandle in Thre maximalen Endposition und stellen diese
d e B (e Ly o anschlieBend in ihre jeweilige Mittelposition. Nun ka’ .1 u. Kalibrie-
Tat i o ¥ s 5 ome wmes rung durch klicken des Buttons ,Calibrate Co  iete
roceiver. M BE spie 0 o
2.In the f. me of usi. rn To Home Joystick . . . .
yun el Yprets- e, | w B ey Hinweise zur Kalibrierung:

*Read’ and th Talibrate’, Hor. Eeturn T e . . . . Jae o o b \ o \
nove the Joyst.and the 2 1. Die Kalibrierung ist 16tig bei 'er Erst abii.dung des Senders,
el A g o s : , . 4
Hirvion wnnl S ed || Teeting Bomn W oder wann immer n Wec' se, .C-Komponenten stattge-
e [ ‘ fuadfnh
3.Channel 1-6 correspond-snt Soft Fesling Sport Fesling Left Right k_ . . . .
o s, coing vy end 0 . m [ 0 2 W ‘len Sie n lh='m Sender einen freien Speicher und hinter-
Gt 5 i | 'ge lhre' personlichen Stick Mode. Es sollte sich um einen
vre T o S et ———— T seic 2rplatz ohne Mischer handeln. (AIRPLANE)

> steller. “ie sicher dass sich die Kanalanzeigen im Menl

,Joystick” in die jeweils passende Richtung bewegen. Sollte
dies nicht der Fall sein, so ist der betreffende Kanal im Sender
auf REVERSE zu stellen.

Die End-bzw. Mittelpositionen der Zusatzkanale sind ebenso senderseitig anzupassen, dass die fiir die jeweiligen Funktionen auf-
leuchtenden Farbmarken am Bildschirm angezeigt werden. Diese lauten fiir die P2 Pro:
Fly Mode: Stab / I0C / GPS - der dazwischenliegende leere Bereich gilt als Fail Safe Area

heli-shop.comezres
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ACC Sensoren Kalibrierung im Reiter ,,Accelerometer”

Eine Kalibrierung der ACC Sensoren muss erfolgen wenn:

- vor der erstmaligen Nutzung der P2

- wenn der Copter im Stable Mode (ATTI. MODE) permanent zu einer Seite zieht (und die U sache nic. “an P gler oder Motor liegt)
- wenn der Copter beim Abheben zum Umkippen neigt (und die Ursache nick™ . Regler oa " Motc liegr)

- wenn der Copter im Stable Mode (ATTI. MODE) nicht geradeaus fliest

Vorgehensweise

@— s o W g ! ‘—7-‘!’:] Wir empfehlen die Kalibrierung indoor auf einem absolut

Action  Help

% O3 geraden, wackelfreien Tisch durchzufiihren.
Klicken Sie den Button ,,Calibrate” und folgen Sie den An-
weisungen auf dem Bildschirm.

| Frame | Radio Comtreller | ¥eltse- | heceler. er Test | Gain | Adv.

1T der to
your  tirot
swre 3 doi face:

fly better for
o leaze

t:}nd ' j::‘ e, Positionieren Sie den P2 F gnu  »nt. llera -Reit nach:
U Gerade
U Links
° Rechts
‘orne
' ntei.
. Kopfiiber

Calibrate

In Summe also 6 Positionen.

Ne

Gerade Links R <ht \ Hinten Kopfiiber

Akku Einstellungen im Reiter ,Voltage”

Die P2 Pro besitzt eine integrierte Warnanzeige fiir den Antriebsakku, diese arbeitet mit zwei Warnstufen. Sie kdnnen auBerdem aus zwei
verschiedenen Warnmodi auswahlen.

Waéhlbarer Warnmodus via LED:

heli-shop.comezres
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Die Bedienung des . Cal’ ,rav “ Buttons
sollte an dieser "t zile v r Anl. tung
bereits* .. ~in. yd wii " nichi veiter
iade nolt.

‘ Als W. nschw le 1 <ann ein Wert von

Action Help
Qo

)

| Frame | Radie Contreller | Veltage | hccelerometer | FC Test | Gain | hdvanced

1. Battery failsafe setting

2. Battery Voltage Calibrate

Low ¥oltage Fail Safe

) Auto Landing

3,7V.e..  _clleangenommen wer-
de~ Dieser kann bei ausreichender
Performance der Akkus spater auf ca.

©) Alarn 3,65V abgesenkt werden.
M Yoltees Der Wert fur die Warnschwelle 2 sollte
je nach Akkutype ca. 3,6V betragen.
Dabei handelt es sich aber lediglich um
einen durchschnittlicher = “twert.
Bitte fragen Sie de .. stelle desvon
lhnen ver~ende n Ak. 'snac der
niedri ,t mo, ‘ch. 1akti 'n Arbeits-

e E sp.ar ngim| o ult opter. Wir sind auf
| keinen allfit cine allfallige Tiefentla-
dun Ihres Akkus zur Verantwortung

<u 2zlehen-unsere Angaben sind ledig-
— = = lich RICHTWERTE.

irst Alarm

S nd + ovm a0 - Read Il Sawve

¥olta Calii.ation

Jisplay Yoltage 2 44 =

Meazsure Yoltage

Kalibrierung des Kompass

Um die P2 zu verwenden, mu - dit 3PS/Ke-1pass Eini :it wugeschlossen sein. Vor der ersten Inbetriebnahme ist es nétig den Kompass
zu kalibrieren. Dies mus- »wing nd 1 F.elenge. ~._n. Samtliche Gegenstande wie z.B. Mobiltelefon, Autoschlissel ~*~. ,ina Yzule-
gen. In ‘er unmittel' srenl 1ge ung -ollten sich keine Gebdude oder Bauwerke befinden die durch elektromag - cisch Einflt se das
natlrlic. " .ag. “tfe ' _.orer k01 ten.

Vorgehen: reise
Die Kalibrie. ng selbst ist sehr einfach. Der Kalibrier Modus wird tber folgendes “*euersignai m Sen er ... erufen:

Bringen Sie den Schalter CH6 in die Position ,GO HOME”

Bringen Sie den GasknUppel ganz nach hinten (Motor US!

Das Seitenruder (auch YAW oder RUDDER genannt) ga. nach nk.
Roll nach links und Nick nach Vorne

Halten Sie die Steuerknippel  die =r Po<* an und w rten 2 Sekunden. Die LED wird nun dauerhaft leuchten und zeigt somit die Be-
reitschaft zur Kalibrier’ an.. ese riru ca. 2 Mi..uten aufrecht erhalten und gibt somit geniigend Zeit die nétigen Schwenkbewegun-
gen du hzufihren. .iehe' ch. =2Se e)

—
/.—"—L'*_A‘
CH5 "1'[ —h ‘l\ CHE
3 S \ {

Aufrufen Kalibrierungs-Modus in graphischer Darstellung

Nebenstehende Abbildung bezieht sich auf STIK MODE 2
_ _ Position ca. 2 Sekunden halten bis die LED der P2 dauerhaft leuchtet
~— Die P2 ist nun bereit zur Kompass Kalibrierung
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: — Wie auf der vorhergehenden Seite beschri~* ~ hai nSie twaz
L) s Minuten Zeit das Modell um die ent<nre iender \ct =nzu ‘rehen.
Al b, Zwei Umdrehungen je angezeig :r Acnse =ichen Nac dem das Mo-
-é'é?— —é"’?‘é— dell der Reihe nach um die ent: recher-'e. *~" .en gedreht wurde,
= T = “'ﬁx_“:} sollte der Mul**c pter ‘ill auf de Bod .1 gestellt werden. Nach Ab-
n n lauf eir ‘eite 2n Mir. te si~d die Kompasswerte in der P2 gespei-
/ I\ cher

Ac. ‘ung wichtige Hinweise

Der Kompass bzw. die Kalibrierung des Kompass ist empfind! * ge-
geniber elektromagnetischer Einwirkungen von aulRe

Die Kalibrierung sollte wiederholt werder wanr. mn rdie mgekung
bzw. der Modellstandort geogra' ... g indert urc .

(g ! -
| =

[F2] JIVI P2 Update Tool - 2

0%

Auto Update Cancel

Firmware Update

Die P2 ist iber eine STABILE Internetverbindung updatebar. Von Zeit Click Update button directly to update P2
zu Zeit werden Updates angeboten, diese kénnen nahezu automatisch
mit dem in der PC-Software enthaltenen ,,P2 Pro Uploader” aufgespielt werden.
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Eﬁ__ﬂwpuenesnrﬂ.m ntraller assistant software ‘ - ;u@
Action Help
o
D Y

Frane | Radio Controller | Voltage | Accel .eter | o Tes  Gain | adw 4

Stabliz  dn Setting

1.5table Gain The range is
between 1-10, and the Aefault
iz 5. The vwalne T te
the size of W pter £
and the wei  ihe bigger Rall Fitch Tar
T me the b r the value
5 the a1t parameter 5
and 1 the m  i-cepter

shaking  imot  ble in
‘ sperati.  pleas  eeas-

value

=) the size ot 1 frame

_weight, the paran .r also
related to the power, wibration
and the flight environment
closely. Pleass do the tune up
and testing in the open ares,
and ensure the security

N .
ARM DISARM
CHS CHE
Motoren Mc oren
AN A <

(1)

Die Grafik bezieht si~' fS1 “M DE 2

Gain Werte zur Stabilisierung im Reiter ,,Gain“

Die Gain Werte fur die Funktionen ROLL / PITCH / YAW (Deutsch ROLL / NICK / HOCHACHSE) bestimmen wie stark die internen Senso-
ren auf Abweichungen der Fluglage reagieren.

Die Einstellskala reicht von 0 bis 10. Die Werte sollten zu Anfang auf den Wert 5 gestellt werden, dieser bezieht sich auf einen kleinen
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Stable Mode (ATTI.MODE)

Wahlen Sie am Schalter fiir CH5 des Senders in die Position fir Satble Mode (ATTI. MODE)
Fiihren Sie den ARM Befehl aus und geben Sie langsam Gas bis der Copter abhebt. Dan der hervorragenden Eigenschaften der P2 wird
der Copter gerade abheben und die H6he sehr genau steuern lassen.

Hinweis:
Im Stable Mode ist das GPS nicht aktiv. Der Copter wird also z.B. vom Wind in eine Richtung getrieben, er ist nur lagestabil aber nicht
ortsgebunden.

Die Gaskontrolle zwischen Stable Mode und GPS Mode ist unterschiedlich. Sie sollten also am besten wahrend eines leichten Steigflu-
ges vom Stable Mode in den GPS Mode und umgekehrt wechseln.

GPS Mode allgemeines Grundwissen

Fliegen Sie im GPS nur wenn freie Sicht zum Himmel besteht und keinerlei Gebdude oder andere Hindernisse den direkten Empfang
der Satelliten behindert. Es diirfen sich auch keinerlei Hindernisse wie spannungsfiihrende Leitungen etc. in der Ndhe befinden die
das natirliche Magnetfeld der Erde irritieren und somit den Kompass in der JIYI P2 ablenken. Sollten diese Voraussetzungen nicht
gegeben sein, darf nicht im GPS Mode geflogen werden. Sollte der Copter wahrend des Fluges in ein derartiges Gebiet mit schwa-
chem GPS Empfang oder elektromagnetischer Ablenkung fliegen, so ist SOFORT in den Stable Mode (ATTI. MODE) zu wechseln. Ande-
renfalls kann der Copter unkontrollierbar werden. Auch ein Umschalten auf Come Home ist in diesem Falle nicht zielfiihrend. Einzig
die Umschaltung in den Stable Mode halt den Copter flugfédhig.

Fliegen im GPS Mode

Wahlen Sie am Schalter fiir CH5 die Position fiir den GPS Mode.

Sobald die Versorgungspannung am Copter angelegt wird, zeigt die LED mit einem schnellen Doppelblinken die aktive Suche nach
Satelliten an. Nach etwa einer Minute wechselt die LED zu einem langsamen Blinken und zeigt damit die erfolgreiche Suche nach Sa-
telliten an.

Wechseln Sie in den Stable Mode um den ARM Befehl auszufiihren. Schalten Sie nun in den GPS MODE und erhéhen das Gas bis Gber
50%. Der Copter wird nun gerade abheben. Bewegen Sie bei erreichen der gewiinschten Hohe den Gaskniippel in die Mitte. Der Cop-
ter wird nun seine Hohe und Position halten.

Es ist sehr einfach einen Copter im GPS MODE zu fliegen. Sollte es notig sein, kann man auch wahrend des Fluges jederzeit in den
Stable Mode und umgekehrt wechseln.

GO HOME IM GPS MODE

Die P2 Pro speichert den Ort als HOME POSITION an dem das Modell in Betrieb genommen und mit Strom versorgt wurde, ab dem
Zeitpunkt an dem:

U] eine ausreichende Anzahl an Satelliten empfangen wurde
U] sich die P2 PRO im GPS Mode befindet
U] und der ARM Befehl erteilt wurde

Die von der P2 Pro ermittelte HOME POSITION bleibt gespeichert solange das Gerat mit Strom versorgt wird. Wird das Gerat nach
einer Trennung vom Stromkreis erneut in Betrieb genommen, muss die HOME POSITION erneut abgespeichert werden.

Die GO HOME Funktion wird bei aktivem GPS Flug Gber CH6 ausgelost. Fliegt der Copter in einer Hohe von unter 20m wird dieser zu-
erst auf 20m steigen und danach den direkten Flug zur HOME POSITION aufnehmen. Wahrend dieser Phase kann der Copter nicht
manuell gesteuert werden.
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el
An der HOME POSITION angekommen, geht der Copter fiir ca. 2 Sekunden in einen stationaren Schwebeflug tGber, danar* wird automa-
tisch eine langsame Sinkphase eingeleitet. Wahrend dieser Sinkphase kann der Copter wieder Gber Roll / Nick / SF'™~ < sste. rt werden,
somit lasst sich der Aufsetzpunkt genau bestimmen bzw., dieser kann nétigenfalls korrigiert werden. Die Gasst.  2run, wird . 3hren der
Sinkphase von der P2 Pro Gibernommen. Diese sorgt fiir ein langsames und gleichmaRiges Absenken ¢ s co, =rs
Nachdem der Copter automatisch gelandet ist, sollte der Gaskniippel in Minimal Position gek .. “w rden.N ch ‘wa 3 sekunden
schalten die Motoren automatisch ab.

Hinweise zum GO HOME MODUS:

* Nur wenn die HOME POSITION korrekt abgespeichert wurde ur ar. 'ug =dingt gen .errschen, kann eine automatische Landung
erfolgen. (siehe vorhergehende Seite Kapitel ,GPS| »d~ ~-em nesGr 1dv == )

* Nur wenn im GPS Mode geflogen wird, kann GO HC Eam =n. raufr rufe werden.

GO HOME muss stets mit dem r%tigen Sach' rstand a. "ewen =t we.uen. Verw cnden Sie diese Funktion nicht, wenn Sie Personen

oder Tiere gefdhrden wiira 1, wenn keine a. ade  GPS Fiugbedingungen herrschen, oder wenn andere Ereignisse einen Aufruf
der Funktion gefahrden kon. en.
* In der aktuellen PC ~_" wvar. kan im Reiter ,nuvanced” die Mindesthohe fiir den automatischen Riickflug angegebe’ w. den. Stellen

Siede Wert zumi Jlest -~ .eit HG =von20m.
SMART . RCLIN Mu "~ _.JUC) in der Version Pro

Diese Funk..on darf nur aus dem GPS Mode heraus aufgerufen werden. Wird wahrend eine GPS Fl*'3e. - CHS5 die Funktion IOC der
P2 PRO aufgerufen, beginnt das Modell nicht sofort mit dem Kreisflug son? > .1 wa et zuerst > ein' nca. 2 Sekunden andauernden
Schwebeflug ab. Danach wird das Modell einen Basiskreis mit eine= ““sta 1von . m z1'm Kreismittelpunkt einleiten. Wahrend die
10C Funktion aktiv ist, kann Uber die Stik Kommand. - am Sende! iicht n hr ‘ie ge .ohnt die jeweilige Achse des Copters gesteuert
werden, sondern es kann direkt auf die automatisch ' getL rte ‘reisba 1Ei ‘1uss genommen werden. Die automatische Kreisflugbe-
wegung des Copters kann also (iber die Ferns* _ ung ‘ktiva 3ep -+ crden.

Noch einmal anders formuli -t

. Im GPS Mode wird (ib. *de. Se..uerdie . _ilige Achse (ROLL / NICK / HOCHACHSE) des Copters gesteuert.

] Im aktiven & (ART 'RC =M de welche liber CH6 aufgerufen wird, steuert man nicht die jeweilige Achs sonc rn nit mt Ein-
'V _a. die = _omatisct. ‘on ger P2 PRO geflogenen Kreisbahn

, RV
P
Bestimmu g der Flugbewegung im aktiven SMART CIRCLE MODE (10C) N

KANAL FUNKTION Beschreibung

CH 1 (ROLL) | Steuert die Kreisgeschwindigkeit Ein Links-oder  chtsau ‘chy - bestinr it Ric ung und Geschwindigkeit des Kreises

CH2 (NICK) | Steuert den Radius Eii ‘- "~ Ric rdrtsau.schlag bestimmt den Kreis Radius

CH3 (GAS) Steuert die = " 4he Unvera.uert gegeniiber dem GPS Modus

CH4 (SEv ™ [Ste »rtc ausrich ngc Hoch- | Wird diese Funktion nicht aktiv vom Piloten gesteuert, zeigt die Copter ,,Nase“ stets zum Zentrum des Kreises.
achs

ACHTUNG-Wichtige Hinweis zum SMART CIRCLE MODE (IOC)

° Es darf keinesfalls im aktiven SMART CIRCLE MODE (IOC) gestartet werden. Dies wirde in schlimmsten Fall zum Kontrollver-
lust flihren aus dem Unfalle resultieren kdnnten.

° Bevor Sie den SMART CIRCLE MODE (10C) aufrufen, stellen Sie sicher dass Sie die Ausrichtung des Copters sicher erkennen
kénnen.
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Fail Safe - Kotrollverlust durch AbreiBen des RC-Signales vom Sender

Um diese Sicherheitsfunktion nutzen zu kdnnen, muss die verwendete RC-Anlage (iber eine FAIL SAFE Funktion verfligen. Desweite-
ren missen geeignete GPS Flugbedingungen herrschen und auch die HOME POSITION muss korrekt abgespeichert sein. (siehe auch
Kapitel ,,GPS Mode allgemeines Grundwissen®)

Die im Sender als FAIL SAFE zu speichernde Position fiir CH6 entspricht der GO HOME Position

Sollte die RC-Anlage wahrend der aktiven FAIL SAFE Aktivitat unvermittelt wieder ihren reguldren Betrieb aufnehmen, so kann durch
eine kurze Betatigung von CH5, sprich einem Umschalten von GPS in den STABLE MODE wieder die aktive Kontrolle (iber das Modell
Ubernommen werden. Wichtig dabei ist, dass sich der GAS STIK etwa in der Position Halbgas — also in der Mitte befindet.

Sports Mode im Reiter ,,Advanced”

Wird die P2 PRO mittels PPM oder S-BUS angesteuert, kann die Flugcharakteristik oder auch FLY FEELING genannt tGiber RC CH7 von
SOFT auf SPORT umgestellt werden. Die Einstellung SOFT ist als Default hinterlegt und eignet sich fir alle Copter, insbesondere fiir
Foto— und Video Copter. Die Auswahl Sport ist in erster Linie flir sog. FPV Racer gedacht und eignet sich nur fur erfahrene Copter Pilo-
ten.

CaE

Action Help

o
g

[ Frame | Radio Comtroller | Voltage | Accelercmeter | FC Test | Gain | Advanced |

Fly Feeling Return To Home

RERLRestine T P Hinweis: Die Option SPORT FEELING ist flir unerfahrene
(©) Sport Feeling . . .

N e User nicht geeignet. Als Neuling sollte man stets SOFT
ol N | R—r— FEELING wihlen.
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LED Indicator

Die P2 verzichtet auf eine bunte Light Show der Status LED und beschrankt sich aus Griinden der Siche ieital eir Farb. Nachste-
hende Tabelle gibt Auskunft (iber die relevanten LED Statusmitteilungen.

LED Anzeige P2 / P2PRO Sta” !
Langsames Blinken / DISARMED 9 andby— U B
Doppelblinken /ARMED / DISARMED - P;En ~_fa. W eﬁu »d
Dreifachblinken /+ *MED i st Level Akku Warnung
LED AUS . "ME. A R 1 —uK-Fertig zum Abheben bzw. Fliegen
v .ne. sE ..en/ FI\/F Second Level Akku Warnung
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Technischen Daten P2 PRO

Function: PPM, PWM, S-BUS receiver support Superior Stable flight against interference Gentle throttle setting Precise spot
GPS hovering Low voltage protection Lost control protection

Peripheral Equipment

Multi-Rotor supported: Quad-rotor 14, X4 / Hex-rotor 16, X6, 1Y6, Y6 / Oct-rotor 18, V8, X8, not exceed 1200mm wheelbase
ESC supported: PWM ESC below 490HZ

Recommended transmitter:PWM and S-BUS. 6 channels

System requirement: Windows XP SP3, Window 7, Windows 8, I10S X

Basic Parameter:

Working voltage: =~ Main controller 4.8V-5.5V

LED/ POW module: Input 7.4v-26V (recommend 2S-6S LiPo); Output 2A @ 5V
Power

Consumption: <2W

Working

environment

temperature: -10 °C-60°C

Storage

environment

Temperature:-40 °C- 60 °C

Weight: Main controller: 36g GPS/Compass Module: 45g LED/USB Module: 7g
POW Module: 11g

Flight Feature (Depending on aircraft frame and power unit)

Hovering tolerance

(GPS Mode): Horizontal: +2.0m Vertical: £0.8m

Max Tilt Angle: 45°
Max Yaw

Angular

Velocity 150°/s
Ascent/Descent 6m/s

Wind Resistance <8m/s (17.9mph/28.8km/h)
Built in Flight mode: Attitude Mode

GPS Mode

Smart Circling Mode

Failsafe Mode

Low Voltage Protection

One key take off, Click and fly, Waypiont
(Groundstation function)

Remote/Cell phone adjustment

Die technischen Daten der P2 entnehmen Sie dem beiliegenden Beiblatt.
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